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Cùng với sự phát triển của công nghệ kỹ thuật vật liệu và yêu cầu ngày càng cao đối với 

các hệ thống truyền động điện, các máy điện hiệu suất cao cũng được chú ý nghiên cứu 

phát triển. Trong các các máy điện hiện nay, động cơ đồng bộ nam châm vĩnh cửu 

(Permanent Magnet Synchronous Motor – PMSM) nhận được sự quan tâm rất lớn của 

các nhà sản xuất thiết bị do chúng sở hữu ưu điểm mật độ công suất cao, hiệu suất cao, 

kích thước nhỏ gọn và chi phí bảo trì bảo dưỡng thấp. Do đó, với xu hướng sử dụng các 

thiết bị thông minh, hiện đại và hiệu suất cao trong công nghiệp và dân dụng, các hệ 

thống truyền động điện PMSM ngày càng được các nhà sản xuất thiết bị cuối ưu tiên sử 

dụng. 

Ngoài các ưu điểm thì động cơ PMSM cũng có một số nhược điểm như là tốc độ động 

cơ bị giới hạn, cần phải có các cảm biến vị trí trục rô-to trong các phương pháp điều 

khiển véc-tơ. Đã có nhiều giải pháp được đề xuất trong thời gian vừa qua để giải quyết 

các vấn đề này. Các phương pháp điều khiển tốc độ động cơ trên trên tốc độ định mức 

được đề xuất để mở rộng dãy tốc độ làm việc cho động cơ PMSM. Các phương pháp 

điều khiển không cảm biến vị trí rô-to được đề xuất nhằm loại bỏ thành phần cảm biến 

góc rô-to. Tuy nhiên, với yêu cầu ngày càng cao về chất lượng điều khiển cũng như về 

yếu tố giá thành sản xuất, cần thêm nhiều nghiên cứu nhằm nâng cao hơn nữa chất lượng 

vận hành và giảm giá thành sản phẩm. 
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Để đáp ứng các yêu cầu cấp thiết trong bài toán nâng cao chất lượng điều khiển cho các 

hệ thống truyền động điện sử dụng PMSM, luận án đã tiến hành nghiên cứu và đề xuất 

một số các giải pháp pháp để nâng cao chất lượng điều khiển tốc độ động cơ PMSM đó 

là: 

Áp dụng các thuật toán nhận dạng tối ưu thông số động cơ PMSM. Việc xác định thông 

số động cơ có vai trò quan trọng trong việc tính toán xác định các thông số của bộ điều 

khiển động cơ PMSM. Các phương pháp ước lượng thông số động cơ PMSM được đề 

xuất có độ chính xác cao. 

Áp dụng phương pháp điều khiển mới nhằm mở rộng dãy tốc độ hoạt động của động cơ 

lên trên tốc độ định mức. Qua các kết quả mô phỏng ghi nhận được cho thấy phương 

pháp mở rộng dãy tốc độ làm việc của động cơ PMSM được đề xuất có khả năng giảm 

được sự xung đột giữa hai vùng tốc độ khác nhau, giảm được sự dao động tốc độ động 

cơ khi vận hành ở trạng thái xác lập. 

Áp dụng bộ điều khiển Fuzzy trong phương pháp điều khiển tốc độ động cơ PMSM 

không cảm biến dựa trên mô hình. Qua các kết quả mô phỏng đạt được cho thấy phương 

pháp điều khiển tốc độ PMSM không cảm biến được đề xuất có khả năng giảm thiểu 

hiện tượng dao động tốc độ PMSM. Giảm được dao động và nâng cao khả năng bám 

theo tốc độ tham chiếu giúp nâng cao hiệu quả vận hành động cơ PMSM. 
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